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1. Conformiteitsverklaring.

De fabrikant, ESU electronic solutions ulm GmbH & Co Kg, Edisonalle82ZB1) NetUIm, verklaart onder eigen
verantwoordelijkheid dat het product

Productnaam: LokPilot V4.0, LokPilo¥4.0 DCC, Léklot micro V4.0, LokPilot micro V4.0 DCC, LokPilot V4.0 M4,
LokPilot XL V4.0, LokPilot Fx V4.0

Typeaanduiding:54610, 54611, 54612, 54613, 54614, 54615, 54616, 54617, 54683, 54684, 54685, 54686, 54687,
54688, 54689, 54640, 64610, 64614, 68664617, 54620, 54621

met derelevante bepalingen van de richtlijn inzake elektromagnetische eilvifiteit (2004/108/EG) overnkomt.

De volgende geharmoniseerde normen werden toegepast:

EN 550141:2006 + Al: 2009: elektromagnetische compatibilit&isen voor huishoudelijke toestellen, elektrisch
gereedschap en soortgelijke elektrische toesteH&eel 1: emissie

EN 55014:1997 + Al: 2001 + A2: 2008: elektromagnetische compatibileden voor huishoudelijke toestellen,
elektrisch gereedschap esvortgelijke elektrische toestellerDeel 2: immuniteit.

Copyright 1998013 door ESU electronic solutions ulm GmbH & C&/E@issingen, veranderingen die de technische
vooruitgang dienen, leveringsmogelijkheden en alle verdere rechten voorbehouddtriéthe en mechanische
maatopgaven net zoals afbeeldingen zonder waarborg. Elke aansprakelijkheid voor schade ten gevolge van het
gebruik niet conform de bepalingen, niet naleven van de gebruiksaanwijzing, eigengemaakte bouwsels en andere is
uitgesloten.Niet geschikt voor kinderen onder 14 jaar. Bij het onoordeelkundig gebruik bestaat gevaar voor
verwonding.

Méarklin® en mfx® zijn gedeponeerde merknamen van de firma @ébklin® und Cie. GmbH, Goppingen. RailCom® is
een gedeponeerde merknaam van de farbhenz® Elektronik GmbH, Giessen.

Alle andere handelsmerken zijn het eigendom van hun respectievelijke eigenaren.

ESU eldconic solutions ulm GmbH & Co KG ontwikkelt overeenkomstig zijn politiek de producten voortdurend
verder. ESU behoudt zich hierdoathrecht voor zonder voorafgaande aankondiging aan elk van de in de
documentatie beschreven producten aanpassingen en verbeteringen door te voeren.

Voor de vermenigvuldiging oéproductievan deze handleiding in welke vorm dan ook is de schriftelijkee¢o@ning

van ESU nodig.

2. Recuperatieverklaring.

Verwijdering van oude elektrische en elektronische apparatuur((geldig in de Europese Unie en andere Europese
landen met afzonderlijke inzamelingssystemen)

Dit symbool op het apparaat, in de handleidingopfde verpakking, wijst erop dat dit

product, aan het einde van zijn levensduur, niet met het huisvuil mag meegegeven worden. Lever het in op een
officieel verzamelpunt om het te laten recyclen. Op deze wijze helpt u om het milieu te beschermen. Deggebruik
dient zich te schikken naar de geldende normen in zijn land voor wat betreft de recup&tadiemeer informatie

over de recycling van dit product, neem dan contact op met uw gemeentebestuur, uw huishoudelijk afvaldienst of het
bedrijf waar u het prodat hebt gekocht.

Train Service Danckaert, EBbporteur voor Benelux & Frankrijk, is overeengekomen

met ESU, de fabrikant van o.a. de LokPilot decoders, om alle afgedank&pg&#dten terug te sturen naar ESU.

Deze laatste staat in voor de recyclageagryconform de geldende wetgeving in Duitsland.

Wij verwijzen hiervoor ook naar: www.modeltrainservice.com/reyclage.pdf

Ook de batterijen horen niet bij het huisvuil en dienen afzonderlijk gerecycleerd te worden, volgens de normen van
het land waar het aparaat gebruikt wordt. De consument dient hiervoor zelf in te staan.

3. Belangrijke raadgevingen. Eerstlezen, a.u.b.
Wij feliciteren u met de aanschaf van uw ESU LokPilot decoder. Deze handleiding zal u de mogelijkheden van de
decoder stapje voor stapjeoorstellen. Daarom dient u deze handleiding grondig te lezen alvorens de LokPilot in
gebruik te nemen. Alhoewel LokPilot decoders zeer sterk gebouwd worden, kan een verkeerde aansluiting tot de
vernietiging van de decoder leideBehoedt u, bij twiffel@2 2 NJ ¢ RdzNB ¢ SELISNAYSy i Sy o
e De LokPilot mag enkel bij modelspoorbanen worden gebruUikhag de decoder slechts met andere
apparaten gebruiken die in deze handleiding zijn beschreven. Een verschillend gebruik met dit in de



handleiding beschreven, is niaidgelaten.

e Hetinbouwen moet steeds gebeuren bij een lok die van de rails is genomen en die niet onder spanning staat.
Verzekert u er van dat de lok bij het ombouwen op geen enkel moment onder spanning kan komen, ook niet
per ongeluk!

e Vermijd belasting dor duwen aan en drukken op de decoder

e De bescherming rond de decoder niet verwijderen

e Draden mogen nooit metalen delen van de lok raken ook niet per vergissing! Isoleer de uiteinden van niet
gebruikte draden.

e Nooit direct aan de decoder solderen, eventudeldraden verlengen

e De decoder nooit in isoleerband wikkelen omdat dit de warmteafvloeiing verhindert en oververhitting
mogelijk is.

e Bij het aansluiten van externe componenten, houdt u zich vast aan de in deze handleiding voorgestelde
oplossingen. Het gehik van andere schakelingd@an schade aan de decoder verpaken.

e Let er bij het sluiten van de lok op dat de draden niet beschadigd worden of dat er kortsluiting ontstaat.

e Alle stroombronnen moeten zodanig beschermd worden dat de draden, in het gevatassluiting, niet in
brand rakenGebruik slechts in de handel verkrijgbare en volgens VDE / EN geproduceerde
modekpootransformatoren.

e Laat de decoder niet onbeheerd acht®e decoder is geen (kindpeelgoed.

e Bescherm de decoder tegen nat en vocht

4. Hoe deze handleiding kan u helpen.

Deze handleiding is in meerdere Hdstukken verdeeld die stapje voor stapje uitleggen wat te doen is en hoe.
Hoofdstuk 5geeft een overzicht van de eigenschappen van elke LokPilot decoder.

In hoofdstuk 6wordt de nstallatie in detail beschreven. Bekijk nauwkeurig de motor van de loc die u wenst om te
bouwen alvorens, afhankelijk van de ingebouwde interface, secties 6.2 tot 6.5 door te lezen,

LokPilot decoders kunnen met de meest gangbare besturingssystemen wgpeteunkt.

Hoofdstuk 7beschrijft met welke digitale en analoge systemen de LokPilot inzetbaar is en op welke kenmerken u
opmerkzaam moet zijn.

In sectie 7.1 vindt u de fabrieksinstellingerovale toewijzing van de functieetsen.

Indien u het wenst, kunu natuurlijk de fabrieksinstellingen van uw LokPilot decoder individueel wijzigen.
Hoofdstukken 8 tot 16 verklaren welke instellingen mogelijk zijn en hoe ze gewijzigd kunnen worden.

I' We raden u aan tenminste hoofdstukken 8 en 9 over adresinstellitgyéagzen zoals hoofdstuk 11 over de
motorbesturing om uw LokPilot aan uw locmotor op zijn best aan te passen.

De technische specificaties (sectie 20) en de lijst van alle ondersteunde CV's zullen, indien nodig, helpen.

Il Tenzij anders vermeld, geldt defammatie alle leden van de LokPilot familie. Indien een decoder een bepaalde
functie niet ondersteunt, wordt dit expliciet vermeld.

5. Introductie. De LokPilot familie.
5.2. De leden van de LokPilot familie.

De LokPilot decoders van de vierde generatie@ywerden op basis van vroegere generaties ontwikkeld en zijn in

vele opzichten 'beter'.

Alle decoders van de Lokpilot V4.0 famiireiden de ondertussen zeer goed gekende eigenschappen uit met
bijkomende functies met als doel de rijeigenschappen nogetbeteren, de bedrijfszekerheid te verhogen en de
flexibiliteit van de decoder te verbetereBie decoders worden aanbevolen aan ambitieuze modelspoorliefhebbers

die gesteld zijn op zeer goede lastregeling,

uitstekende rijeigenschappen bij langzaam nijden de grootst mogelijke flexibiliteit door het aanpassen van de
decoderwaarden.

LokPilot decoders herkennen automatisch de bedrijffsmodus en kunnen met alle mogelijke motoren gebruikt worden.
Door hun unieke eigenschappen verzekeren LokPilot decoderdevaierde generatie u van de flexibiliteit en

zekerheid die vandaag van een decoder mag verwacht worden. Ook toekomstige standaarden zijn voor LokPilot V4.0
geen probleem: door de flash technologie



kan de decoder te allen tijde naar de nieuwste ontwikigdin gelipgrad worden.

Om de verschillende maten en stroomverbruik van locomotieven te ontmoeten, worden LokPilot V4.0 decoders in
verscheidene uitvoeringen aangeboden.

5.2.1. LokPilot V4.0

De LokPilot V4.0 is een myftiotocol decoder. Hij begrijpt het MEin®/Motorola® formaat, het DCC formaat en
Selectrix®. Hij kan ook bij analoge gedjk wisselstroombanen worden ingezet. Hij is dus geschikt voor gebruik in
gemengde Motorola®/DCC omgevingen.

Dankzij zijn verschillende lichtfuncties en zijn bredepaasingsvermogen aan verscheidene doeleinden, is hij de
perfecteuniversele decoder voor uw HO locomotieven.

5.2.2. LokPilot V4.0 DCC.

5S [21tAf2G xnon 5// Aa SSy aNlraSOKi{iSé¢ 5// RSO2RSNW
Motorola®, M4 en Selectrix® protocol en kan ook slechts op analoge gelijkstroombanen ingezet worden.

De LokPilot V4.0 DCC is voor prijsbewuste DCC gebruikers bestemd die ggeotoadl systeem nodig hebben

5.2.3. LokPilot micro V4.0.

De LokPilot micro V@.is een echte allrounder: naast DCC begrijpt hij ook Motorola en Selectrix en biedt een
motorvermogen van 0.75A, hij is geschikt voor vrijwel alle toepassingen waar de ruimte beperkt is.

5.2.4. LokPilot micro V4.0 DCC.

De LokPilot micro V4.0 DCC onderstelslechts” DCC maar is geschikt voor RailCom®. Anders komt hij overeen met
de LokPilot micro V4.0.

5.2.5. LokPilot XL V4.0.

De LokPilot XL V4.0 werd voor grote schalen zoals 0, G en spoor 1 ontworpen en geoptimaliseerd. Hij ondersteunt 4
dataprotocolen Naast het DCC dataformaat met RailComPluS®, Motorola® en Selectrix® ondersteunt hijdetaM4®
formaat en kan zich automatisch aan passende Marklin® centrales aanmelden. Dankzij de Qlifigactgen,
aansluitingen voor maximaal 4 RC semotoren en e@ krachtige motor laat hij geen wens onvervulthnkzij de
geintegreerde PowerPack behoren problemen wegens vuile sporen tot het verleden.

5.2.6. LokPilot V4.0 M4.

De LokPilot V4.0 M4 is ideaal voor degenen die de automatischeaafx®elding aan een Maikl® Centrale (Central
Station) niet willen missen. Naast M4 ondersteunt deze LokPilot decoder ook DCC met RailComPlus, Motorola® en
Selectrix® en kan ook op analoge spoorbanen worden gebruikt. De LokPilot V4.0 M4 past in alle standaard HO
locomotieven erkan zowel met DG@Is met Marklin&entrales worden geprogrammeerd, hij beheerst uitgebreide
lichteffecten, controleopties voor digitale koppelingen en een flexibele toewijzing van de functies.

5.2.7. LokPilot Fx V4.0.

Met de LokPilot Fx V4.0 kunnen mdtize voertuigen worden gedigitaliseerd. Daarvoor zijn 6 fungiigangen
beschikbaar. De LokPilot Fx V4.0 kan met het MotererieDC&ormaat gebruikt worden, hij kan op analoge DC en AC
spoorbanen ingezet worden.

Deze LokPilot kan ook in combinatie neeh andere LokPilot of LokSound decoder gebruikt worden.

5.2.8 LokPilot V4.0 PluX22.

De LokPilot V4.0 voegt de mogelijkheid, de in sommige Rocoloks ingebouwde buffer condensatoren via de V + Cap. t
schakelen.

5.3 Algemene eigenschappen van alle decoders

5.3.1. Bedrijfsmodi.

Alle LokPilot V4.0 decoders (met uitzondering van de DCC decoder) zijn echte multiprotocol decoders met
automatische herkenning van de bedrijfmodus-ie-fly'. De decoder analyseert het spoorsignaal en filtert ieder

voor hem besterd pakket. Eenalautomatische wisseling tussen alle bedrijfsmodi is mogelijk. Het is belangrijk b.v.
voor het geval dat uw schaduwstation nognventioneebestuurd is. Bovendien herkennen en ondersteunen alle
LokPilot decoders de remtrajecten van ROAQ@®z® of Marklin® en laten de locomotieven correct stoppen.

De ABC remtrajecten zijn bijzonder geschikt voor een eenvoudig stoppen voor een signaal. LokPilot decoders werden
ontworpen met de hoogste graad van compatibiliteit met elk systeem en ook ormazrakltoepassingen in praktijk te
kunnen brengen.



Indien voorzien, ondersteunen de LokPilot V4.0 decoders het DCC bedrijf met 14, 28 of 128 rijstappen en kunnen zelfs
de juiste instelling herkenneften bedrijf met uitgebreide-dijferige adressen is opti@e! uiteraard mogelijk.

In tegenstelling met de oorspronkelijke Marklin® decoders, beheersen de voor het Motorola® bedrijf bestemde
LokPilot V4.0 decoders tot 255 adressen en 28 rijstappen. Met een geschikte centrale, zoals b.v. de ESU ECoS, kunt u
de grerzen van het Motorola® systeem aanzienlijk uitbreiden.

Alle LokPilot V4.0 decoders ondersteunen RailComPlus®. In verband met zo uitgeruste digitale centrale melden de
decoders zich volledig automatisch aan de centrale aan en brengen alle relevante gemarefi®nslotte hoeft u

nooit meer naar het adres van uw loco te zoeken en de functietoetsen moeizaam toe te wijzen.

LokPilot XL V4.0 en V4.0 LokPilot M4 domineren dan ook de operatie onder M4, en daarmee inloggen Marklin mfx
centra onafhankelijk van.

De lokSound XL V4.0 en de LokSound V4.0 M4 ondersteunen ook het bedrijf onder M4 en melden zich automatisch
aan Marklin® mfx®entrales aan.

5.3.2. Motorbesturing.

De belangrijkste functie van een digitaaldecoder is het besturen van de motor. Alle LokRlldevdders zijn

daarvoor universeel inzetbaar en kunnen met alle gangbare DC motoren in modelspoorbanen gebruikt worden :
ROCO®, Fleischmann®, Brawa®, Mehano®, Bemo®, Hiibner®, LGB®, Marklin® of andere. Klokankermotoren (b.v.
Faulhaber® of Maxon®) kunnerkamangesloten worden.

U kunt ook universele motoren gebruiken op voorwaarde dat u de veldspoel door een permanente veldmagneet
vervangt (meer informatie in hoofdstuk 6.7.4.2).

De lastregeling van de 5de generatie werkt met 20 of 40 kHz hoge frequenti®leoah zorgt voor een stille, soepele
werking van de motor, vooral met klokankermotoren. Dankzij ddit@echnologie zullen uw motoren extreem

langzaam 'kruipen'. De lastregeling kan aarssleeidene motor en drijfwerkcombinaties zeer gemakkelijk aapgst
worden (Zie hoofdstuk 11).

Met Dynamic Drive Control kunt u de invloed van de lastregeling beperken. Daarmee kutdtiomssof

wissebereik fijn regelen. Bergop zal de loc langzamer rijden zoals in de werkelijkheid voor zover u niet aan de regela
draait (meer informatie in sectie 11.4.)

De minimum en maximumsnelheid van de LokPilot V4.0 kan ingesteld worden hetzij via twee punten hetzij via een
shelheidstabel met 28 instellingenobr ESU unieke massa simulatie zijn er ook geen abrupte ovenganthtbaar bij

14 rijstappen.

5.3.3. Analoog bedrijf.

Talrijke LokPilot decoders worden in plaats van de rijomschakelaar ingezet. Daarmee kunt u, in analoog bedrijf, niet
alleen de optreken topsnelheid van de loc instellen maar ook bepalen welke fesatitiefmoeten zijn : zelfs de
lastregeling isctieft Daardoor zijn LokPilot decoders volmaakt voor analoge locomotieven : eindelijk kunt u uw oude
te snelle locomotieven vertragen.

5.3.4. Functies.

Afzonderlijke programmering van optre&n afremvertraing, schakelbare rangeergang, uitschakelbare optak
afremvertraging zijn normaal voor LokPilot V4.0. Alle furgtigangen kunnen in helderheid afzonderlijk ingesteld en
aan functies toegewezen worden.

Naast dimmer, vuurlicht, gyr&n marslicht, siwboscoop , dubbele stroboscoop, knipperlicht en invers knipperlicht
beschikt u ook over in de tijd beperkte schakelfuncties (b.v. voor Telex ) en een koppelingsfunctie veenKrois
ROCO® koppelingen, includiet aflopenvan de'koppelingswals'.

Bovenden sturen LokSound XL decoders tot 4 RC sestoren directaan.

De opnieuw verbeterde unieke ESU mapping functie van de LokPilot V4.0 maakt het mogelijk iedere functie aan
toetsen FO tot F15 vrij toe te wijzen, ook meervoudig. (Voor meer informatieczifbtuk 12 ).

5.3.5. Programmering.

Indien voorzien, ondersteunt LokPilot alle DCC programmeermodi, inclusief POM (RroggaomMain, hoofdspoor
programmering). Programmeren is mogelijk met alle NMBFC compatibele centrales.

Ook met Marklin® centrade6020®, 6021®, Mobile Station® en Central Station® worden alle instedlglgemnisch
gedaan. Voor deze centrales beheersen de meeste LokPilot V4.0 decoders een doeltreffende, gemakkelijk
beheersbare procedure.



Het instellen van de parameters is bijomn gemakkelijk voor de gebruikers van onze ECoS centrplbet grote

scherm worden alle opties duidelijk weergegeven en kunnen op de gemakkelijkste manier veranderd worden, zelfs
gedurende het rijden.

5.3.6. Betrouwbaarheid.

LokPilot decoders slaan idt de actuele bedrijfstoestand op. Na een bedrijfsonderbreking trekt de decoder, dankzij de
opslag, zo vlug mogelijk weer op. Voor locomotieven met een problematische stroomopname of op kritisch gelegde
sporen zorgt een optionele "Power Pack" module (eetjebouwd in de LokPilot XL V4.0.) voor een ononderbroken
stroomvoorziening.

5.3.7. Beveiliging.

Alle functieuitgangen en de motoraansluiting zijn tegen kortsluiting beveiligd. Ons doel is dat u van uw decoder zo
lang mogelijk kunt genieten.

5.3.8. Toebmstgericht.

Dank zij FlasMemory is het mogelijk alle LokPilot V4.0 te updaten. Nieuwe (software)functies kunnen later te allen
tijde bijgevoegd worden.

6. Inbouw van de decoder.
6.1. Inbouwvoorschriften.
De locomotief moet voor het inbouwen in onbgraijke technische staat zijn: enkel een lok met correcte
mechanische en zuivere analoge loop mag gedigitaliseerd worden. Versleten onderdelen zoals motorborstels,
wielcontacten, gloeilampen enz. moeten getest en mogelijk gereinigd of vervangen worden.
Gdieve de raadgevingen in hoofdstuk 3 te volgen om de decoder niet te beschadigen.
6.2. Bevestiging van de decoder.
Geen deel van de decoder mag in geen geval in aanraking komen met metalen onderdelen van de locomotief, dit kan
een kortsluiting en de verniging van de decoder veroorzaken. Daarvoor zijn alle LokPilot decoders (uitgezonderd de
decoder met een 21MTC interface) in een beschermend omhulsel geleverd.
De decoder nooit in isoleerband wikkelen omdat dit de warmteafvloeiing rondom de decoder venthind
oververhitting en vernietiging van de decoder is mogeligoleer liever de metalen onderdelen van de locomotief
met isoleerband.
Plaatst de decoder op een geschikte, meestal voorziene plaats in de locomotief. Maak de LokPilot decoder met
dubbelzijdge kleefband vast of met (zeer weinig) hittebestendige pasta.
6.3.Locs met $olige NEM652 interface.
Sommige LokPilot V4.0 decoders worden met een digitgdelige interface volgens NEM652 geleverd. (zie afb. 1.) De
inbouw in locomotieven met een derdjile interface is daardoor eenvoudig:

e Neem de kap van de lok af. Let daarbij op de gebruiksaanwijzing van de lok!

e Trek de interfacestekker udie in de lok zit. Bewaar de stekker zorgvuldig.

e Steek de interfacestekker zo in dat pen 1 van de stekker (d& decoderuitgang met de rood/oranje draad)

aan de zijde zit die meestal met een *gf 1 op de interface gemerkt iket er op dat bij het insteken geen

van de pennen afgebroken of omgebogen wordt.
I Houd er geen rekening mee dat de kabel van dé&lste langs een bepaalde kant moet weggeleid worden: enkel het

penmerkteken 1 van de interface is beslissend.
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Abbildung 1: LokPiloten mit NEM652-Schnittstelle

Afbeelding 1. LokPilot met NEM652 interface.
6.4.Locs met golige NEM651 interface
Sommige LokPilot V4.0 decoders worden met een digitpleli§e interface volgens NEM651 geleverd. (zie afb. 2.)
De inbouw in locomotieven met een dergelijke interface is daardoor eenvoudig:
e Neem de kap van de lok af.
e Trek de interfacestekker udie in de lok zit.
e Steek de interfacestekker zo in dat pen 1 danstekker (dit is de decoderuitgang met de oranje draad) aan
de zijde zit die meestal met een *, @pf 1 op de interface gemerkt iset er op dat bij het insteken geen van
de pennen afgebroken of omgebogen wordt.
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Abbildung 2: LokPiloten mit NEM6&51-Schnittstelle
Afbeelding 2. LokPilot met NEM651driace.

6.5. Locs met 21IMTC interface.

Sommige LokPilot decoders zijn leverbaar voor de 21MTC interface (zie afbeelding 3). De inbouw in locs met deze
interface is bijzonder gemakkelijk door het feit dat de decoai@k mechanisch bevestigd wordt door rsgteciaal

ontwerp van de connector.

Neem de kap van de loc af. Let daarbij op de gebruiksaanwijzing van de loc.

e Trek de interfacestekker udie in de lok zit. Bewaar de stekker zorgvuldig.

e Zoek naar de ontbrekende pin in de stekker. De ontbrekende pim dis codering. Let duidelijk op de
positie!

e De decoder kan op twee verschillende manieren ingestakerden: ofwel worden de pindoor de decoder
gestoken, de interface van de decoder blijft zlzdar (montage naar boven), ofwel wordt de decoder zo
ingestoken zodat de pins direct in de stekker verdwijnen, in dit geval is de interface niet meer zichtbaar
(montage naar benedenDit type installatie wordt in Brawa locomotieven gevonden.

e De juiste inbouw hangt van de loc Bfe beslissende factor is de pisivan de codeerstift in de stekker.

e Steek nu de decoder in zodat de positionering van de locinterface met de decoder overeenkomt.

e Bij het steken, oefen niet te veel druk uit! De decoder moet zonder veel moeite gemakkelijk aangesloten
worden.



e Controleerof de decoder eigenlijk goed geplaatst is.
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Mdagliche Steckrichtungen:
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Marklin®)
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Abbildung 3: LokPiloten mit 21MTC-Schnittstelle

6.5.1. Aansluiting van -Sinus motoren. (‘SoftdriveSinus')

De LokPilot decoder kan de in vele nieuwe Marklin® modellen ingebouv&au€ motor (ook SoftDriv8inus
genoemd) niet direct besturen. Hiervoorden af fabriek ingebouwde speciale besturipgstplaat nodig die op zijn
beurt door de LokPilot decoder kan bestuurd worden. Marklin® gebruikt de 21MTC interface ergetaraliit van het
normale motorsignaal van de LokPilot decoder of een SUSI interfacenformatie-uitwisseling.

LokPilot V4.0 decoders met een 21MTC stekker zijn geschikt voor de controle bastuléngselektronicaan de €
Sinus voor zover sommige instellingsorrect gezet worden. Zie hoofdstuk 11.5 voor de nodige instellingen.

Lokplatine
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Abbildung 4: LokPiloten mit PluX-Schnittstelle
Afbeelding 4. LokPilot met Phiterface.

6.6. Locomotieven met PluX interface.

Sommige LokPilot decoders worden met een PluX12 stekker geleverd. Deze decoders kunnen ook in locomotieven
met een PluxX2terface worden geinstalleerd. De pin bar bij de d#zoheeft een ontbrekende pin (Rindex)

De pinconnector op de decoder heeft een ontbrekende pin {jpidex). In de locomotief moet deze positie

gemarkeerd zijnLet altijd op de juiste positie binnen de Plinterface!



6.7. Locomotieven met Nextthterface.
Sommige LokPilot micro decoders worden geleverd met eepoli§e Next18 interface. De installatie wordt
uitgevoerd zoals in paragraaf 6.5. beschreven.
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Gleis links 9 10 Gleis links

Abbildung 6: LokPiloten mit Next18-Schnittstelle
Afbeelding 6. LokPilot met Nextir&erface.

6.8. Locomotieven zonder interface.

Alle LokRot decoders worden met een intiace geleverdEr is geen uitvoering "slechts met dradexérwijder
indien nodig de interface stekker aan het uiteinde van de draden.

Gelieve de draden nooit aan de decoder te verlengen. Gebruik een verlengkabel indigr(zie paragraaf 17).
6.8.1. Aansluitschema LokPilot.
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Abbildung 5: Allgemeines Anschlussschema LokPilot V4.0, LokPilot V4.0 DCC (Beispielverdrahtung)

Afbeelding 5Algemeen aansluitschema LokPilot V4.0, LokPilot V4.0 DCC (Voorbeeld bedrading).

6.8.2. Aansluitschema LokPilot micro.
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Abbildung 7: Allgemeines Anschlussschema LokPilot micro V4.0, LokPilot micro V4.0 DCC (Beispielverdrahtung)
Afbedding 7. Algemeen aansluitschema LokPilot micro V4.®ilobknicro V4.0 DCC (voorbeeld bedrading).



6.8.3. Aansluitschema LokPilot Fx.

Afbeelding 8. Algemeen aansluitschema LokPilot Fx V4.0. (voorbeeld bedrading).

6.8.4. Aansluitschema LokPilot XL V4.0

Afbeelding 9. Algemeen aansluitschema LokPilot XL Y{##borbeeld bedrading).

6.8.4.1. Aansluiting aan L@&Iraaistel.

Met de LGB@nterface kabel, kan de decoder rechtstreeks aan passende LGB® locomotieven aangesloten worden. De
motor en lichtfuncties kunnen bestuurd worden.

De kabel is beschikbaar biizB® onder nummer 55 026. Verwijderstikker van de interfacekabel en schroef de

(blote) einden in de klemmen van de decoder vZstt de DIFschakelaars op de interface volgens de ®GB

handleiding.

Het niet naleven hiervan kan tot de vernietiging vandéeoder leiden!

6.8.4.2. Aansluiting aan L@&anterface.
Modernere LGB® locomotieven zijn met een digitale interface uitgerust en zijn bereid voor de installatie van digitale
componenten.



